Matlab script
Wingate test
function [RESULTADOS, LISTA] = trata_Wingate

file = dir;

for i = 3:length(file)
    
    
    teste = load(file(i,1).name);
    
    LISTA(i-2,:)= file(i,1).name(1:9);
    
    TEMPO = teste(:,2);
    RPM = teste(:,4);
    Velocidade = teste(:,7);
    Potencia = teste(:,9);
    Potencia_rel = teste(:,10);
  
    for x=2:30
        Trabalho(1,1) = Potencia(1,1);       
        Trabalho(x,1) = Potencia(x,1)+ Trabalho(x-1,1);
    end
    

    Velocidade_Maxima = max(Velocidade);
    Velocidade_media = mean(Velocidade);
    Velocidade_minima = min(Velocidade);
    IFVelocidade = ((Velocidade_Maxima-Velocidade_minima)*100)/Velocidade_Maxima;
    %Slope velocidade
    ABVel = polyfit(TEMPO,Velocidade,1);
    LinhaV = TEMPO.*ABVel(1,1)+ABVel(1,2);
    slopeVelocidade = ABVel(1,1);

    Pearsonv = corrcoef(TEMPO,Velocidade);
    R2v = Pearsonv.^2;
    R2v = R2v(1,2);

    %%potência

    Potencia_Maxima = max(Potencia);
    Potencia_media = mean(Potencia);
    Potencia_minima = min(Potencia);
    IFpotencia = ((Potencia_Maxima-Potencia_minima)*100)/Potencia_Maxima;
    %Slope Potencia
    ABVel = polyfit(TEMPO,Potencia,1);
    LinhaV = TEMPO.*ABVel(1,1)+ABVel(1,2);
    slopePotencia = ABVel(1,1);

    Pearsonp = corrcoef(TEMPO,Potencia);
    R2p = Pearsonp.^2;
    R2p = R2p(1,2);


    % subplot(3,1,1,'FontSize', 18)
    % ylabel('RPM','FontSize', 20)
    % hold on
    % plot(RPM)
    
    %Trabalho
    TT = Trabalho(30,1);
    
    subplot(2,1,1,'FontSize', 18)
    ylabel('Velocidade (km/h)','FontSize', 20)
    hold on
    plot(Velocidade, 'k', 'LineWidth', 2)
    plot(Velocidade, 'ko', 'MarkerSize', 10, 'MarkerFaceColor', 'k')

    subplot(2,1,2,'FontSize', 18)
    xlabel('Tempo(s)', 'FontSize', 20)
    ylabel('Potência (W)','FontSize', 20)
    hold on
    plot(Potencia, 'k', 'LineWidth', 2)
    plot(Potencia, 'ko', 'MarkerSize', 10, 'MarkerFaceColor', 'k')

    RESULTADOS(i-2,:) = [Potencia_Maxima Potencia_media Potencia_minima IFpotencia slopePotencia R2p Velocidade_Maxima Velocidade_media Velocidade_minima IFVelocidade slopeVelocidade R2v TT];
end
